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CATALOGO DE PRODUCTOS
FERROVIARIOS SERIE DE MANTENIMIENTO
DE VIAS Y MATERIAL RODANTE

Inteligencia Encarnada Jiutian

Percibir todo, controlar todo Mantenimiento basado en

datos, mas inteligente y seguro para el ser humano




Sobre nosotros

Perfil de la empresa

Sichuan Jiutian Embodied Intelligence Technology Co., Ltd. es un innovador en el mantenimiento inteli-
gente ferroviario. Utilizamos big data y tecnologia de inteligencia encarnada como motor principal, y nos
especializamos en ofrecer soluciones de sistemas automatizados seguros y eficientes para el sector del
transporte ferroviario.

En el mantenimiento de infraestructura ferroviaria, nuestros robots automatizados de apriete de tirafon-
do realizan la inspeccion totalmente automatica y el apriete preciso (apretar / aflojar) de los tirafondo de
carril, mejorando notablemente el nivel de seguridad de las lineas. En el mantenimiento de material
rodante, nuestros robots de limpieza inteligente de aisladores de locomotoras, mediante guiado visual y
brazos roboéticos colaborativos, realizan una limpieza eficiente sin intervencion humana de los aisla-
dores situados en el techo, eliminando los riesgos de trabajos en altura.

Como pioneros en el mantenimiento inteligente ferroviario, combinamos una solida capacidad de inge-
nieria de software con la tecnologia integrada «Deteccion + Accion». Impulsamos la transformacion del
mantenimiento ferroviario desde trabajos manuales hacia un mantenimiento predictivo inteligente, ayu-
dando a construir un sistema de mantenimiento moderno mas inteligente, preciso y fiable.

Reconocimientos del Sector

Gracias a su excelente desempeno en la aplicacion integrada de inteligencia artificial, la empresa ha ob-
tenido numerosos reconocimientos nacionales y premios autorizados del sector.

» CertificationCertificacion de Empresa Nacional de Alta Tecnologial
» Empresa Nacional "Pequerio Gigante" Especializada, Refinada, Diferenciada e Innovadora
» Primer Premio del Premio de Ciencia y Tecnologia de Inteligencia Artificial Wu Wenjunl

» Seleccionada en el "Top 50 Lideres de Agentes IA de China 2026"




Propiedad Intelectual

Siguiendo la estrategia de desarrollo impulsada por la innovacion, mediante la optimizacion de algoritmos y avances técnic-
0S, la empresa ha acumulado una soélida base tecnoldgica en percepcion y control de la |A encarnada.

» Cuenta con mas de 534 derechos de propiedad intelectual independientes en total.

» Posee multiples patentes fundamentales en vision artificial, control de movimiento, sensado inteligente y algoritmos.

Cualificaciones del sector

La empresa cumple estrictamente las normas de calidad internacionales y sectoriales, y dispone de un sistema de gestion
moderno completo que garantiza la fiabilidad y seguridad de los productos:

» Certificacion del Sistema de Gestion de Calidad 1SO

» Certificacion CMMI (Integracion de Modelos de Madurez de Capacidades de Software)
> Certificacion ITSS (Normas de Servicios de Tecnologias de la Informacion)

> Certificacion de Servicios de Seguridad de la Informacion CCRC

> Certificacion de Seguridad CE de la Union Europea

Plataforma de innovacion en IA

Apoyados en plataformas de investigacion cientifica de vanguar-
dia, aceleramos la transformacion y aplicacion industrial de tec-
nologias clave. Hemos sido designados Centro de Promocion de
Transformacion Manufacturera del Ministerio de Industria y Tec-
nologia de la Informacion de 2025:

En cooperacion estratégica con la Universidad de Ciencia y Tec-
nologia de Huazhong, creamos el primer centro de innovacion de
Inteligencia encarnada del suroeste de China que cubre toda la
cadena: «adquisicion de datos — verificacion piloto — evaluacion

de pruebas — certificacion de inspecciony.




Jiuzhou Gongmel

Robot de Apriete de Tirafondo sobre Via-Tipo
Impacto Segunda Generacion

Equipo de trabajo inteligente y automatizado orientado al mantenimiento de infraestructuras ferro-

ViEWERS

El robot de apriete de tirafondo sobre via de impacto de segunda generacion de Jiuzhou Gongmei esta disefado
para la inspeccion, apriete y desapriete de tirafondo de carril. Incorpora un sistema inteligente de deteccion y op-
eracion, con una llave de impacto electrica integrada de forma modular, y cuenta con capacidades esenciales
como el reconocimiento de tirafondo y el apriete automatico. Basado en el concepto central de «Mantenimiento
inteligente, garantia de seguridad», trabaja de forma automatica en todo tipo de condiciones climaticas. Mejora
notablemente la eficiencia y precision del mantenimiento de vias ferreas, reduce los riesgos derivados de la baja
productividad de las inspecciones manuales y de la operacion en entornos adversos, y contribuye a establecer

un sistema moderno de mantenimiento de infraestructura ferroviaria eficiente, preciso, inteligente y fiable.

Peso (sin bateria): <45kg Modo de desplazamiento: desplazamiento automatico sobre via

sencilla
Longitud x Anchura x Altura: 560 x 410 x 490mm

Rendimiento operativo: 5~7 segundos por operacion (modo au-

Velocidad maxima de desplazamiento: SKm/h tomatico)

Alimentacion: bateria de litio extraible (aprox.10 kg) Rendimiento de bateria: =1000 operaciones (apriete o desapriete)
Capacidad de bateria: 36V48Ah Rango de temperatura de trabajo: -20°C~40°C

Par maximo de desapriete: =850N‘m Cantidad de vasos: 2

Par de apriete: 80~350N'm (ajustable) Modo de trabajo: operacién independiente por un lado / sincroniza-

Precision de par: / da por ambos lados

Evitacion de obstaculos: /
Velocidad maxima en vacio: >1200rpm Viacloride oRstaclios

Ti de vi tibles: 50/60/75
Sistema de control: pantalia tactil + mando a distancia s iaticigl g ]

Distancia entre centros de vasos: 214/234+0,5 mm (personaliz-

Resistencia de aislamiento: =290MQ able, valor minimo aprox.184 mm)

Tipo de elemento de fijacion: tuerca

Entorno de via: via con balastro / via sin balastro

- e




JEZETEK VQKO

ADVANCED RAIL TECHNOLOGIES

Ventajas del producto
» Cuenta con un sistema inteligente de deteccion para el posicionamiento de alta precision de tirafondo.

» |lave de impacto electrica integrada en formato modular, permite realizar aprietes automaticos y registrar el

estado de cada operacion.

» Funcionamiento en todo tipo de climas y terrenos, incrementa de forma considerable la seguridad y la produc-

tividad de las tareas de mantenimiento ferroviario.

Campos de aplicacion

Es idoneo para inspecciones rutinarias de vias, tareas de apriete de
tirafondo aflojados y trabajos durante las ventanas de mantenimiento
nocturnas. Favorece la modernizacion inteligente del mantenimiento
de infraestructuras ferroviarias y garantiza la seguridad del transporte

sobre rieles.






Peso (sin bateria): <55kg

Longitud x Anchura x Altura: 510 x 430 x 450mm

Velocidad maxima de desplazamiento: 5 km/h

Modo de desplazamiento: desplazamiento automatico sobre via sencilla
Alimentacion: bateria de litio extraible (aprox.10 kg)

Capacidad de bateria: 48V21Ah / 36V48Ah

Rendimiento de bateria: 21000 operaciones (apriete o desapriete)

Par maximo de desapriete: 2480 N-m

Par de apriete: 80~350 N-m (ajustable)

Precision de par: x5%FS

Velocidad maxima en vacio: 2110 rpm

Rendimiento operativo: 5~7 segundos por operacion (modo automatico)
Sistema de control: pantalla tactil + mando a distancia

Resistencia de aislamiento: =90 MQ

Rango de temperatura de trabajo: -20°C~40°C

Cantidad de vasos: 2

Modo de trabajo: operacion independiente por un lado / sincronizada por
ambos lados

Evitacion de obstaculos: radar laser LIDAR
Tipos de via compatibles: 60

Distancia entre centros de vasos: 214/234+0,5 mm (personalizable, valor
minimo aprox.190 mm)

Tipo de elemento de fijacion: tirafondo

Entorno de via: via sin balastro




Jiuzhou

Robot de Limpieza de Aisladores

Equipo especializado inteligente, seguro y de alto rendimiento para la limpieza no tripulada de

aisladores de material rodante ferroviario.

El robot de limpieza de aisladores de Jiuzhou integra un sistema inteligente de planificacion de tareas basado
en ROS. Cuenta con un brazo robdético de alta precision, unidades de reconocimiento visual y equipo de limp-
leza de bajo consumo hidrico, todos ensamblados de forma modular. Entre sus prestaciones principales se in-
cluyen el desplazamiento totalmente automatico sobre rieles, reconocimiento adaptativo de modelos de ve-
hiculos, planificacion de rutas para multiples aisladores y limpieza con bajo consumo de agua. Bajo el lema
«Operacion no tripulada, precision y rendimiento», resuelve problemas habituales del sector como los riesgos
de trabajo en altura, la falta de homogeneidad en la calidad de limpieza y los largos tiempos de parada para
mantenimiento. Ofrece una solucion automatizada fiable y completamente no tripulada para limpiar los aisla-

dores situados en la parte superior de locomotoras eléctricas y unidades multiples.




Parametros técnicos

Compatibilidad de vehiculos: admite 23 modelos principales de locomotoras eléctricas y unidades multiples; personalizacion disponible
Precision de posicionamiento: repetibilidad sobre rieles =+5 mm; precision del extremo del brazo <2 mm

Rendimiento de limpieza: <30 segundos por aislador

Consumo de agua: <50 ml por aislador

Modos de operacion: activacion con un solo botén, proceso totalmente no tripulado

Modos de funcionamiento: Modo automatico (una sola activacion, reconoce y limpia de forma automatica todos los vehiculos que entren al
taller); Modo manual-automatico (una activacion, opera con un unico vehiculo entrante)

Seguridad: monitoreo del estado del techo del vehiculo, parada automatica ante anomalias; multiples sistemas de proteccion como parada
de emergencia y anticolision

Entorno de funcionamiento: para vias estandarizadas dentro de talleres de mantenimiento

Solucion de un brazo

Solucion de dos brazos

Brazo robotico | Caldera Tte Cgrr; I;'G\; " | Estructura | Equipo purifi- =~ Camara de Cé.i;nara de | pyesto de con-
cotaboraiivos ([ SVapara dila i) AVia GaR.cae portico cador de agua | profundidad | MONOrE0 AM= | 40 electrico
temperatura 40m biental
Solucién doble brazo 2 2 2 0 1 2 1~2 1
Solucién brazo simple 1 1 2 1 1 1 1~2 1

Descripcion de fun-
ciones de los compo-
nentes

Caldera de vapor a alta temperatura: genera vapor a alta presién para las tareas de limpieza.

Brazo robotico colaborativo: equipado con camara de profundidad para apuntar con gran exactitud.

Sistema RGV y via: sirve de base movil para el brazo robético.

Equipo purificador de agua: elimina minerales del agua de red para evitar la formacién de incrustaciones en |la caldera.

Sistema de monitoreo ambiental: realiza el reconocimiento de vehiculos y supervisa en tiempo real la seguridad sobre el
techo de los vehiculos.

Puesto de control: gestiona la alimentacién eléctrica y |la légica general, incluye interfaz hombre-maquina HMI.




JEZETEK VQKO

ADVAMCED RAIL TECHNOLOGIES

Ventajas del producto

g

B

Dotado de un nucleo inteligente de gestion de tareas, admite desplazamiento totalmente autonomo sobre

rieles, planificacion dinamica de rutas y operacion adaptativa para multiples modelos de vehiculos.

Navegacion multimodal y posicionamiento preciso: combina reconocimiento visual y control de despla-
zamiento sobre rieles, con repetibilidad de posicionamiento sobre via <5 mm y precision en el extremo del

brazo <2 mm, garantizando el alineamiento exacto entre el brazo robotico y los aisladores del techo.

Integra de forma modular guia visual de alta precision y tecnologia de limpieza de bajo consumo hidrico.
ldentifica en tiempo real el tipo, posicion y orientacion de cada aislador para conseguir una limpieza completa

con consumo minimo de agua.

Cuenta con gestion centralizada de tareas y monitoreo de seguridad de todo el ciclo operativo. Tras una acti-
vacion con un solo boton, el robot ejecuta de forma automatica todas las etapas: posicionamiento, recono-

cimiento, limpieza y retorno a posicion inicial.

Campos de aplicacion

Ampliamente utilizado para la limpieza automatica de aisladores de techo en talleres de mantenimiento de loco-

motoras eléctricas y unidades multiples, es compatible con operaciones donde circulan varios tipos de vehicu-

los. Sustituye eficazmente los trabajos manuales de limpieza en altura, de gran exigencia fisica y alto riesgo, e

impulsa la transicion del sistema de garantia de suministro eléctrico ferroviario hacia un modelo de manten-

iImiento inteligente y no tripulado.



Innovadores en el sector del mantenimiento de vias y material rodante

@ CHINA © suiza

VAKO ADVANCED RAIL TECHNOLOGIES
SR. ZHAO JUN

SUBDIRECTOR GENERAL GUNTHER KOLLER

DIRECTOR GENERAL / CEO
R, +86 28 85306013

+43 676 960 69 54
& https://9tian.com/en &

& www.vako-art.com
> info@jezetek.cc

X office@vako-art.com

(o) Edificio A2, Parque de Software Tianfu, n.° 765
Avenida Tianfu, Chengdu, China @ Grabenstrasse 12, 6340 Baar, Suiza




